


МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ

Сыктывкарский лесной институт (филиал)
федерального государственного бюджетного образовательного
учреждения высшего образования
«Санкт-Петербургский государственный лесотехнический
университет имени С.М. Кирова»
Кафедра «Физика и АТПиП»
УТВЕРЖДАЮ
Зав.кафедрой 
________________________ Ф.Ф. Асадуллин
«_____»_______________________ 2017г


ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ 


«Автоматизированные системы управления в лесной промышленности», 

Наименование ООП ВО: «Управление в технических системах»
Направление подготовки 27.03.04 «Управление в технических системах»
Направленность (профиль): «Управление в технических системах»
Программа подготовки: академический бакалавриат
Факультет: ТТФ
Кафедра: ФиАТПиП
Год начала подготовки: 2015   

Разработчик преподаватель кафедры ФиАТПиП   ______________Щелканова О. В.

Заведующий кафедрой, д.ф-м.н., профессор ФиАТПиП    _______________   Асадуллин Ф.Ф.






















Сыктывкар 2017
Содержание

	1
	Область применения…………………………………………………………………….
	

	2
	Цели и задачи фонда оценочных средств……………………………………………..
	

	3
	Перечень компетенций с указанием этапов их формирования в процессе освоения ООП………………………………………………………………………………………
	

	
	3.1
	Перечень компетенций…………………………………………………………..
	

	
	3.2
	Этапы формирования компетенций……………………………………………
	

	4
	Описание показателей и критериев оценивания компетенций на различных- этапах их формирования……………………………………………………………….
	

	5
	Типовые контрольные задания или иные материалы, необходимые для оценки знаний, умений, навыков и опыта деятельности, характеризующих этапы формирования компетенций в процессе ООП
	

	6
	Методические материалы, определяющие процедуры оценивания знаний, умений, навыков и опыта деятельности, характеризующих этапы формирования компетенций,  
	

	7.
	Рейтинговая система для оценки успеваемости студентов. 
	


































1. ОБЛАСТЬ ПРИМЕНЕНИЯ. Фонд оценочных средств (ФОС)  – неотъемлемая часть рабочей программы дисциплины  «Основы научных исследований»,  и предназначен для контроля  и оценки  образовательных достижений  студентов, освоивших программу дисциплины.

2. Цели и задачи дисциплины

Целью преподавания дисциплины "АСУ в лесной промышленности" является обеспечение теоретической и практической подготовки бакалавров к работе в указанной технической области. Основной, базовый курс «АСУ в ЛП» должен обеспечить будущему бакалавру основы его теоретической подготовки в лесозаготовке и деревообработке, позволяющей ориентироваться в стремительном потоке научной и технической информации.
Рабочая программа  ориентирована на достижение следующих целей:
- освоение накопленных знаний в лесной отрасли и деревообработке; методах научного познания природы; 
- овладение умениями проводить наблюдения, планировать и выполнять эксперименты, выдвигать гипотезы и строить модели, применять полученные знания для объяснения разнообразных физическо-химических и технологических явлений и свойств древесины; практического использования знаний; оценивать достоверность естественно-научной информации;
- развитие познавательных интересов, интеллектуальных и творческих способностей в процессе приобретения знаний и умение использовать различных источников информации и современных информационных технологий; 
- воспитание убежденности в возможности познания законов природы; использования достижений лесной науки на благо развития человеческой цивилизации; необходимости сотрудничества в процессе совместного выполнения задач, уважительного отношения к мнению оппонента при обсуждении проблем естественнонаучного содержания; готовности к морально-этической оценке использования научных достижений, чувства ответственности за защиту окружающей среды; 
- использование приобретенных знаний и умений для решения практических задач повседневной жизни, обеспечения безопасности собственной жизни, рационального природопользования и охраны окружающей среды. 

Место дисциплины в структуре ОПОП

Математический и естественнонаучный цикл. Базовая часть. Для полноценного усвоения учебного материала по «АСУ в ЛП» студентам необходимо иметь прочные знания по высшей математике, ТАУ. 

3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с планируемыми результатами освоения образовательной программы.
3.1. Перечень компетенций
способностью осуществлять сбор и анализ исходных данных для расчета и проектирования систем и средств автоматизации и управления (ПК-5)
Знать: основные    физические    явления, фундаментальные понятия, законы и  теории автоматического управления.
Уметь: применять полученные знания по ТАУ   при   изучении других технических дисциплин, выделять конкретное физическое содержание в  прикладных  задачах профессиональной деятельности; применять знания, полученные по теоретической механике, электротехнике и радиоэлектронике в своей практической деятельности.
Владеть: современной научной аппаратурой,  навыками научного исследования в области управления технологичесими процессами.
3.2 ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ
	
	Уровень освоения компетенции

	




ПК-5
	Пороговый: предполагает способность воспроизводить типовые ситуации, использовать их в решении простейших задач. На этом уровне рассматриваются только модельные представления, описывающие достаточно ограниченный круг экспериментальных ситуаций.
Знать: физические явления и законы физики, границы их применимости, применение законов в важнейших практических приложениях.
Уметь: объяснить основные наблюдаемые природные и техногенные явления и эффекты с позиций фундаментальных физических взаимодействий.
Владеть:  навыками использования основных общефизических законов и принципов в важнейших практических приложениях.

	
	Продвинутый: избирает информационные технологии, помогающие оптимизировать процесс приобретения новых знаний и умений.
Знать: основные физические величины и физические константы, их определение, смысл, способы и единицы их измерения.
Уметь: указать, какие законы описывают данное явление или эффект; истолковывать смысл физических величин и понятий.
Владеть:  навыками применения основных методов физико-математического анализа для решения естественнонаучных задач

	
	Высокий уровень: пересматривает набор информационных технологий в соответствии с содержанием очередных новых знаний и умений.
Знать: фундаментальные физические опыты и их роль в развитии науки;  назначение и принципы действия важнейших физических приборов.
Уметь: работать с приборами и оборудованием современной физической лаборатории; использовать различные методики измерений и обработки экспериментальных данных; использовать методы адекватного физического и математического моделирования, а также применять методы физико-математического анализа к решению конкретных естественнонаучных и технических проблем.
Владеть: навыками правильной эксплуатации основных приборов и оборудования современной технической лаборатории;  навыками обработки и интерпретирования результатов эксперимента;  навыками использования методов физического моделирования в инженерной практике.




4. ОПИСАНИЕ ПОКАЗАТЕЛЕЙ И КРИТЕРИЕВ ОЦЕНИВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ НА РАЗЛИЧНЫХ ЭТАПАХ ИХ ФОРМИРОВАНИЯ
Промежуточный контроль
Это форма контроля, проводимая по завершению изучения дисциплины в семестре. 
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: «отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.
5. ТИПОВЫЕ КОНТРОЛЬНЫЕ ЗАДАНИЯ ИЛИ ИНЫЕ МАТЕРИАЛЫ, НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОЦЕНКИ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ И ОПЫТА РАБОТЫ, ХАРАКТЕРИЗУЮЩИХ ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ В ПРОЦЕССЕ ООП
Текущий контроль знаний студентов необходим для проверки  усвоения знаний, полученных на лабораторных, лекционных занятиях, а также в ходе самостоятельного изучения дисциплины. Текущий контроль осуществляется в виде  сдачи отчета по лабораторным работам и тестирования по пройденному материалу.
Оценка качества освоения программы дисциплины включает текущий контроль успеваемости, промежуточную аттестацию обучающихся и итоговый экзамен по дисциплине. Конкретные формы и процедуры текущего и промежуточного контроля знаний по дисциплине разрабатываются вузом самостоятельно и доводятся до сведения обучающихся в начале каждого семестра обучения.
Сдача отчёта по выполненным лабораторным работам
Студент должен выполнить лабораторные работы в количестве, указанном в учебном плане. Основной формой контроля на лабораторных занятиях является допуск студентов к лабораторной работе и приём отчетов по работе. Студент не должен допускаться к выполнению работы до тех пор, пока он не продемонстрирует преподавателю готовность к работе, то есть понимание цели работы, методов достижения этой цели, знания теоретических основ предполагаемых измерений.
Подготовка к лабораторному занятию не должна сводиться к чтению соответствующего методического указания. Необходимо дополнительно проработать теоретический материал, лежащий в основе измерений, ответить на контрольные вопросы и подготовить заготовку отчёта. Эта заготовка должна включать:
·  название лабораторной работы;
·  цель работы;
·  приборы и принадлежности;
·  схему измерений;
·  необходимые расчётные формулы;
·  заготовки таблиц, которые будут заполняться в процессе выполнения работы.
 Полученные и обработанные результаты измерений должны быть внесены в отчёт в процессе выполнения лабораторной работы. В конце отчёта должен содержаться вывод.

Тестирование
Количество заданий в  аудиторной контрольной работе определяется объемом пройденного материала по лекционному курсу, лабораторным и практическим занятиям.
Большинство заданий имеют 3-4 варианта ответа, из которых правильный только один. На отдельном листе необходимо представить обоснование выбранного ответа – привести решение расчетной задачи.
Тест по дисциплине «АСУ в лесной промышленности»

Вариант 1

Задание 1
Каково функциональное назначение датчика в системе управления?
1) регулировать параметры технологического процесса;
2) подавлять шумы в канале измерения;
3) корректировать информационный поток в канале обратной связи;
4) предавать в систему информацию о текущем значении управляемой величины.

Задание 2
Каково функциональное назначение регулятора в системе управления?
1) передавать информацию в канал обратной связи;
2) рассчитывать рассогласование между текущим и заданным значениями управляемой величины;
3) формировать управляющее воздействие в соответствии с заданным законом управления;
4) переключать систему управления с ручного режима управления на автоматический.

Задание 3
Каково функциональное назначение задающего устройства в системе управления?
1) сравнивать задаваемое значение управляемой величины с реальным;
2) задавать настроечные параметры регулятора;
3) задавать интенсивность воздействия на объект управления;
4) передавать в систему информацию о требуемом значении управляемой величины.

Задание 4
Каково функциональное назначение вторичного преобразователя в системе управления?
1) нормировать сигнал, поступающий от датчика;
2) подавлять шумы в канале управления;
3) определять спектральные характеристики сигнала, поступающего от датчика;
4) повторное измерение управляемой величины.

Задание 5
Каково функциональное назначение регулирующего органа?
1) анализировать отклонения от заданного значения управляемой величины;
2) формировать управляющее воздействие в соответствии с заданным законом управления;
3) обеспечить бесперебойную работу канал обратной связи;
4) преобразовывать сигнал управления в непосредственное воздействие на объект управления.

Вариант 2
Задание 1
Какие системы управления являются автоматизированными?
1) системы, в которых функции управления выполняет человек;
2) системы, в которых функции управления распределены между человеком и автоматикой;
3) системы, в которых функции управления выполняет автоматика;
4) системы, в которых функции управления выполняет компьютер.
Задание 2
Какой вид имеет задающее воздействие в системах программного управления?
1) может принимать произвольные значения;
2) является постоянной величиной;
3) является заранее заданной функцией от времени;
4) представляет собой цифровой сигнал, поступающий от компьютера.
Задание 3
Какое из приведенных математических описаний не относится к линейным системам управления?
1) 
;
2) 
;
3) 
;
4) 
.
Задание 4
Какой из представленных сигналов является результатом широтно-импульсной модуляции аналогового сигнала?


а) 	б)


в)	г)

Задание 5
Сколько уровней дискретизации имеет цифровой сигнал, передаваемый с помощью двух байтовых слов?
1) 2;
2) 256;
3) 1024;
4) 65536.


Вариант 3

Задание 1
Какой принцип управления обеспечивает наибольшую точность регулирования?
1) принцип разомкнутого управления;
2) принцип директивного управления;
3) принцип компенсации возмущений;
4) принцип замкнутого управления.

Задание 3
Что представляет собой принцип комбинированного управления?
1) сочетание разомкнутого управления и компенсации возмущений;
2) сочетание разомкнутого и замкнутого управления;
3) сочетание замкнутого управления и компенсации возмущений;
4) сочетание директивного и замкнутого управления.

Задание 4
Что представляет собой принцип управления по отклонению (ошибке)?
1) использование двух и более каналов управления;
2) частный случай замкнутого управления;
3) частный случай разомкнутого управления;
4) использование положительной обратной связи.

Задание 5
Какого из перечисленных принципов управления не существует?
1) принцип компенсации;
2) принцип директивного управления;
3) принцип разомкнутого управления;
4) принцип управления по отклонению.

Вариант 4

Задание 1
Чему равно изображение производной от сигнала x(t) = t в преобразовании Лапласа?




1).;		2). ;		3). ;		4). .

Задание 2
Чему равно изображение интеграла от сигнала x(t) = t в преобразовании Лапласа?




1). ;			2). ;			3).;			4)..

Задание 3
Чему равно изображение сигнала x(t) = 5t2 + 3t + 1 в преобразовании Лапласа?
1) 
;
2) 
;
3) 
;
4) 
.

Задание 4

Чему равен сигнал, изображение которого в преобразовании Лапласа имеет вид  ?
1) x(t) = 4t2 –2t + 3;
2) x(t) = 2t2 – 2t + 3;
3) x(t) = t2 – 2t +3;
4) 
x(t) = .

Задание 5
Чему равно изображение сигнала x(t) = 4e–5t – 2e–8t в преобразовании Лапласа?
1) 
;
2) 
;
3) 
;
4) 
.


Вариант 5

Задание 1
В каком режиме функционирования системы управления измеряется её статическая характеристика?
1) в переходном режиме;
2) в режиме незатухающих колебаний;
3) в режиме отсутствия возмущений;
4) в установившемся режиме.

Задание 2
Какой параметр используется для определения статической характеристики объекта без самовыравнивания?
1) выходной сигнал;
2) производная выходного сигнала;
3) производная входного сигнала;
4) интеграл от выходного сигнала.

Задание 3
Какие параметры связывает друг с другом передаточная функция?
1) изображения входного и выходного сигналов;
2) производные входного и выходного сигналов;
3) оригиналы входного и выходного сигналов;
4) выходной сигнал и его производные.
Задание 4
В чем заключается условие физической реализуемости систем управления?
1) порядок степенного полинома в знаменателе передаточной функции не должен превышать порядок степенного полинома в числителе;
2) порядок степенного полинома в числителе передаточной функции не должен превышать порядок степенного полинома в знаменателе;
3) порядок степенного полинома в знаменателе передаточной функции должен быть больше порядка степенного полинома в числителе;
4) порядок степенного полинома в числителе передаточной функции должен быть больше порядка степенного полинома в знаменателе.

Задание 5
Для каких систем применима передаточная функция?
1) для линейных;
2) для любых;
3) для нелинейных;
4) для линейных и нелинейных.


Вариант 6

Задание 1
Что такое переходная характеристика системы управления?
1) реакция системы на единичное ступенчатое воздействие;
2) реакция системы на единичное импульсное воздействие;
3) реакция системы на линейно-нарастающий сигнал;
4) реакция системы на гармонический сигнал.

Задание 2
Какое свойство систем управления характеризует время регулирования?
1) быстродействие;
2) точность;
3) устойчивость;
4) колебательность.

Задание 3
Каким параметром переходной характеристики определяется точность системы управления?
1) установившимся значением;
2) перерегулированием;
3) декрементом затухания;
4) статическим отклонением.

Задание 4
Какие значения перерегулирования обычно задаются для систем управления?
1) от 10 до 30%;
2) от 0 до 60%;
3) от 0 до 10%;
4) от 30 до 60%.

Задание 5
Что такое время нарастания?
1) время переходного процесса;
2) время, за которое выходной сигнал в первый раз достигает установившегося значения;
3) время, за которое выходной сигнал достигает первого максимума;
4) время, за которое выходной сигнал достигает точки перегиба.

Вариант 7

Задание 1
Какой сигнал необходимо подать на вход системы управления, чтобы определить её частотные характеристики?
1) единичный импульсный сигнал;
2) единичный ступенчатый сигнал;
3) периодический сигнал;
4) линейно-нарастающий сигнал.

Задание 2
По какой формуле рассчитывается логарифмическая амплитуда?
1) 
,	где φ – угол фазового сдвига;
2) 
,	где A – относительная амплитуда выходного сигнала;
3) 
	где A – относительная амплитуда выходного сигнала;
4) 
	где N – мощность выходного сигнала.

Задание 3
Чему равен один децибел?
1) усилению амплитуды сигнала на 26%;
2) усилению амплитуды сигнала на 58%;
3) усилению мощности сигнала на 26%;
4) усилению мощности сигнала на 58%.

Задание 4
В каких координатах строится график АЧХ?
1) ось абсцисс – логарифм частоты входного сигнала 
ось ординат – логарифм амплитуды выходного сигнала;
2) ось абсцисс – угол фазового сдвига 
ось ординат – амплитуда выходного сигнала;
3) ось абсцисс – амплитуда выходного сигнала 
ось ординат – частота входного сигнала;
4) ось абсцисс – частота входного сигнала 
ось ординат – амплитуда выходного сигнала.

Задание 5
Какому случаю соответствует случай φ = -600 ?
1) выходной сигнал опережает входной на 1/6 часть периода;
2) выходной сигнал запаздывает по отношению к входному на 1/6 часть периода;
3) выходной сигнал опережает входной на 1/3 часть периода;
4) выходной сигнал запаздывает по отношению к входному на 1/3 часть периода.


Вариант 8

Задание 1
Какая передаточная функция соответствует реальному дифференцирующему звену?
1) 
;
2) 
;
3) 
;
4) 
.

Задание 2

Какому звену соответствует передаточная функция  ?
1) апериодическое звено;
2) интегрирующее звено;
3) дифференцирующее звено;
4) колебательное звено.

Задание 3
Какое динамическое звено имеет приведённую на рисунке переходную характеристику?

1) идеальное дифференцирующее звено;
2) реальное дифференцирующее звено;
3) апериодическое звено I-го порядка;
4) апериодическое звено II-го порядка.

Задание 4
Какую переходную характеристику имеет реальное дифференцирующее звено?


а)	б) 


в)	г) 

Задание 5
Какое уравнение, связывающее входной y(t) и выходной x(t) сигналы, соответствует колебательному звену?
1) 
;
2) 
;
3) 
;
4) 
.


Вариант 9

Задание 1

Чему равна статическая ошибка системы управления с передаточной функцией по ошибке  при подаче на вход системы единичного ступенчатого сигнала?
1) εст = 0.02 ;
2) εст = 0;
3) εст = 1;
4) εст = 0.25.

Задание 2

Чему равны первые три коэффициента ошибок системы управления с передаточной функцией по ошибке  ?
1) C0 = 1	C1 = 1	C2 = 1;
2) C0 = -1	C1 = 1	C2 = 1;
3) C0 = 1	C1 = 1	C2 = -1;
4) C0 = 1	C1 = -1	C2 = 1.

Задание 3
Чему равна статическая ошибка астатической системы управления при отработке ступенчатого входного сигнала?
1) εст = const;
2) εст = ∞;
3) εст = 1;
4) εст = 0.

Задание 4
Что такое статическая ошибка системы управления?
1) максимальное по модулю значение сигнала рассогласования;
2) значение выходного сигнала в установившемся режиме;
3) значение сигнала рассогласования в начальный момент времени;
4) разность между входным и выходным сигналами в установившемся режиме.

Задание 5
Какой параметр характеризует точность системы управления?
1) установившееся значение;
2) время переходного процесса;
3) перерегулирование;
4) статическая ошибка.

Вариант 10

Задание 1
Как дифференциальная составляющая ПИД-регулятора влияет на точность системы управления?
1) повышает точность;
2) снижает точность;
3)  по-разному, в зависимости от настроек регулятора;
4) не влияет на точность.

Задание 2
Как составляющая ПИД-регулятора позволяет существенно улучшить точность регулирования?
1) интегрирующее звено;
2) дифференцирующее звено;
3) пропорциональное звено;
4) звено запаздывания.

Задание 3
Что представляет собой ПИД-регулятор?
1) встречно-параллельное соединение пропорционального, интегрирующего и дифференцирующего звеньев;
2) разновидность позиционного регулятора;
3) последовательное соединение пропорционального, интегрирующего и дифференцирующего звеньев;
4) параллельное соединение пропорционального, интегрирующего и дифференцирующего звеньев.

Задание 4
Какой сигнал подаётся на вход ПИД-регулятора?
1) задающий сигнал;
2) управляющий сигнал;
3) сигнал обратной связи;
4) сигнал рассогласования.

Задание 5
Какой регулятор имеет приведённую статическую характеристику?


1) ПИД-регулятор;
2) двухпозиционный регулятор;
3) трёхпозиционный регулятор;
4) нечёткий регулятор.

Ключи к тесту
	Задание
	Вариант

	
	1
	2
	3
	4
	5

	1
	г
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	г
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	г

	2
	б
	в
	а
	б
	г

	3
	в
	г
	в
	б
	б

	4
	а
	б
	в
	б
	б

	5
	г
	б
	а
	б
	а

	6
	г
	а
	г
	а
	б

	7
	в
	б
	в
	г
	б

	8
	г
	б
	г
	а
	в

	9
	а
	в
	г
	г
	г

	10
	г
	а
	г
	г
	б




Распределение фонда оценочных средств по результатам текущего контроля
	№
разделов дисциплин 
	Контролируемые дидактические единицы
	Контролируемые компетенции (или их части)
	Номер тесто-вых заданий
	Количество правильных ответов 


	5
	Аргумент экрана, редактор аргументов, графический элемент, динамизация, тип аргументов экрана
	ПК-5
	1-3
	3
	2
	1
	1

	6
	Узел, канал, связывание каналов, программа, аргументы программы, привязка аргументов, форматы вывода
	ПК-5
	4-11
	8
	7
	6
	4

	Всего заданий
	11
	11
	9
	7
	5

	Сумма баллов:
	
	10-11
	8-9
	6-7
	0-5

	Уровень освоения компетенции
	
	высокий
	продвинутый
	поро-говый
	не освоил




Промежуточный контроль
Это форма контроля, проводимая по завершению изучения дисциплины в семестре. 
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: «отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.
МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ
Сыктывкарский лесной институт (филиал) федерального государственного бюджетного образовательного учреждения высшего образования «Санкт-Петербургский государственный лесотехнический университет имени С.М. Кирова» 
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Вопросы к экзамену

1. Основные сигналы, действующие в системах управления.
2. Классификация систем управления по степени автоматизации функций управления.
3. Релейные, импульсные и цифровые системы управления в лесной промышленности.
4. Принцип управления по отклонению.
5. Адаптивные системы управления.
6. Принцип комбинированного управления.
7. Понятие о динамическом и установившемся режимах. Статическая характеристика.
8. Переходная характеристика системы управления.
9. Весовая функция системы управления. 
10. Пропорциональное звено.
11. Апериодическое звено I-го порядка.
12. Апериодическое звено II-го порядка.
13. Колебательное звено.
14. Интегрирующее звено.
15. Физическая реализуемость динамических звеньев.
16. Идеальное дифференцирующее звено.
17. Реальное дифференцирующее звено.
18. Форсирующее звено.
19. Звено запаздывания.
20. Типы соединения динамических звеньев.
21. Правила преобразования структурных схем.
22. Устойчивость систем управления.
23. Позиционные регуляторы.
24. ПИД-регуляторы.
25. Методы настройки ПИД-регуляторов.
26. Общие характеристики систем автоматики лесозаготовительных машин.
27. Системы гидроавтоматики валочно – пакетирующей машины ЛП-19А.
28. Системы гидроавтоматики сучкорезной машины ЛП-33.
29. Системы гидроавтоматики челюстного погрузчика леса ПЛ-2.
30. Автоматизация штабелевочно- погрузочных работ.
31. Системы контроля грузоподъемности кранов.
32. Автоматизированная раскряжевочная установка ЛО-15С.
33. Автоматизация сортировки круглых лесоматериалов.
34. Микропроцессорное управление сортировкой древесины.
35. Применение компьютерно – телеметрических систем для автоматизированной оценки качества лесоматериалов.
36. Локальные и централизованные синхронно – следящие сортирующие системы.
37. Автоматизация учета круглых лесоматериалов.
38. Автоматическая маркировка круглых лесоматериалов.
39. Силометрический способ учета объемов древесины.
40. Применение SCADA – систем в лесной промышленности.
41. Применение АСУ на лесоперевалочных базах.
42. Применение АСУ при контроле экологического состояния объектов лесного комплекса.
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 1

1.  Переходная характеристика системы управления.
2.  Автоматизация сортировки круглых лесоматериалов.



Преподаватель: 					
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 2

1.  Идеальное дифференцирующее звено.
2.  Системы гидроавтоматики челюстного погрузчика леса ПЛ-2.



Преподаватель: 					
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 3

1. Принцип управления по отклонению.
2.  Автоматическая маркировка круглых лесоматериалов.



Преподаватель: 					
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 4

1.  Апериодическое звено II-го порядка.
2.  Применение АСУ при контроле экологического состояния объектов лесного комплекса.
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1. Основные сигналы, действующие в системах управления.
2.  Системы гидроавтоматики валочно–пакетирующей машины ЛП-19А.
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1. Правила преобразования структурных схем.
2.  Локальные и централизованные синхронно – следящие сортирующие системы.
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1.  Звено запаздывания.
2.  Применение компьютерно – телеметрических систем для автоматизированной оценки качества лесоматериалов.
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1.  Релейные, импульсные и цифровые системы управления в лесной промышленности.
2. Устойчивость систем управления.
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1.  Интегрирующее звено.
2.  Методы настройки ПИД-регуляторов.
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1.  Принцип комбинированного управления.
2.  Системы контроля грузоподъемности кранов.
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 11

1.  Классификация систем управления по степени автоматизации функций управления.
2.  Применение SCADA – систем в лесной промышленности.
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1.  Управляющие функции автоматизированных систем
2.  Автоматические системы управления для напуска бумажной массы на сеточный стол
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1.  Типы соединения динамических звеньев.
2.  Силометрический способ учета объемов древесины.
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1.  Адаптивные системы управления.
2.  Микропроцессорное управление сортировкой древесины.



Преподаватель: 					


МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ
Сыктывкарский лесной институт (филиал)
федерального государственного бюджетного образовательного
учреждения высшего образования
«Санкт-Петербургский государственный лесотехнический университет имени С. М. Кирова»


	«УТВЕРЖДЕНО»
	Кафедра ФиАТПиП

	Зав. кафедрой___________ 
	Дисциплина: АСУ в лесной промышленности

	Протокол №__ от ________ 20г.
	Специальность: 



ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 15

1.  Понятие о динамическом и установившемся режимах. Статическая характеристика.
2. Позиционные регуляторы.
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1.  Весовая функция системы управления. 
2.  ПИД-регуляторы.
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1.  Пропорциональное звено.
2.  Общие характеристики систем автоматики лесозаготовительных машин.
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1. Апериодическое звено I-го порядка.
2.  Системы гидроавтоматики сучкорезной машины ЛП-33.
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1.  Колебательное звено.
2.  Автоматизация штабелевочно- погрузочных работ.
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 20

1. Реальное дифференцирующее звено.
2.  Автоматизация учета круглых лесоматериалов.
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ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 21

3.  Форсирующее звено.
4.  Применение АСУ на лесоперевалочных базах.




Преподаватель: 					

6. МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ, ОПРЕДЕЛЯЮЩИЕ  ПРОЦЕДУРЫ ОЦЕНИВАНИЯ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ И ОПЫТА ДЕЯТЕЛЬНОСТИ, ХАРАКТЕРИЗУЮЩИХ ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ
Многообразие изучаемых тем, видов занятий, индивидуальных способностей студентов, обуславливает необходимость оценивания знаний, умений, навыков с помощью системы процедур, контрольных мероприятий, различных образовательных технологий и оценочных средств. Перечень используемых образовательных технологий и оценочных средств для текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по итогам освоения дисциплины представлен в рабочей программе дисциплины. В следующей таблице представлено описание возможных видов контрольных мероприятий.
	Виды занятий и контрольных мероприятий
	Оцениваемые результаты обучения
	Описание процедуры оценивания

	Посещение лекций
	Знание теоретического материала по пройденным темам
	Проверка конспектов лекций, тестирование

	Работа на практических занятиях
	Знания, умения и навыки, сформированные во время решения задач
	Тестирование

	Самостоятельная работа (выполнение индивидуальных, дополнительных или творческих заданий)
	Знания, умения и навыки, сформированные во время самоподготовки
	Проверка полученных результатов, рефератов, тестирование

	Промежуточная
аттестация
	Знания, умения и навыки, соответствующие изученной дисциплине
	Экзамен или зачёт, с учётом результатов текущего контроля, в традиционной форме или компьютерное тестирование



7. РЕЙТИНГОВАЯ  СИСТЕМА ДЛЯ ОЦЕНКИ  УСПЕВАЕМОСТИ  СТУДЕНТА.  ПРОМЕЖУТОЧНАЯ АТТЕСТАЦИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

Рейтинговая система для оценки успеваемости студентов
Балльные оценки для элементов контроля. 
	Элементы учебной 
деятельности
	Максимальный балл на 1-ую КТ с начала семестра
	Максимальный балл за период между 1КТ и 2КТ
	Максимальный балл за период между 2КТ и на конец семестра
	Всего за
семестр

	Посещение занятий
	4
	4
	4
	12

	Тестовый контроль
	6
	8
	8
	22

	Контрольные работы на практических занятиях
	5
	8
	8
	21

	Лабораторные работы
	5
	5
	5
	15

	Итого максимум за период:
	20
	25
	25
	70

	Сдача экзамена (максимум)
	
	
	
	30

	Нарастающим итогом
	20
	45
	70
	100



 Пересчет суммы баллов в традиционную и международную оценку
	Оценка (ФГОС)
	Итоговая сумма баллов 
(учитывает успешно сданный экзамен)
	Оценка (ECTS)

	5 (отлично) (зачтено)
	90 - 100
	А (отлично)

	4 (хорошо)
(зачтено)
	85 – 89
	В (очень хорошо)

	
	75 – 84
	С (хорошо)

	
	70 - 74
	D (удовлетворительно)

	3 (удовлетворительно) 
(зачтено)
	65 – 69
	

	
	60 - 64
	E (посредственно)

	2 (неудовлетворительно), 
(не зачтено)
	Ниже 60 баллов
	F (неудовлетворительно)



Пересчет суммы баллов в традиционную и международную оценку
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: 
«отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.
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